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テキサス・インスツルメンツのDLP構造化光ソフトウェア開発
キット（SDK）を含む3Dマシン・ビジョン・リファレンス・デザイン
「DLP® LightCrafter™ 4500」評価モジュールとリファレンス・
デザインを使用して、ポイント・クラウドを構築することで、マシン・
ビジョン・ソリューションを迅速に開発することができます。
このリファレンス・デザインをフレームワークとし、構造化光ソ
リューションに含まれるTIのデジタル・マイクロミラー・デバイス
（DMD）をカメラ、センサ、モーター、その他の周辺機器と統合す
ることにより、3Dポイント・クラウドを構築することができます。

主な特長と利点
●	プログラミング可能な高速パターン・レート
	 -	動いている対象物の3Dスキャン・データをリアルタイムで取得
	 -	�適応型パターン・セットを使用し、複数の対象物および環境
に対してスキャン速度と精度を最適化

●	�信頼性の高い反射型MEMSマイクロミラーによるデジタル・ス
イッチング
	 -	�色、距離、動き、環境に対する最小限の感度によって三角測
量の基盤を強化

DLPテクノロジーによるソリューション

アプリケーション例
●	産業用ロボット
●	レーザー・スキャンの代替
●	医療用映像機器
●	バイオメトリックス

tij.co.jp/dlpで、すべてのデザイン・ファイルおよび
SDKソース・コードにアクセスできます。

ポイント・クラウド生成と
3Dマシン・ビジョンのリファレンス・デザイン
MEMSベースのDLP® テクノロジーを利用した構造化光によって速度と精度を向上

DLPはTexas Instruments Incorporatedの登録商標です。
プラットフォーム・バーは、Texas Instrumentsの商標です。
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